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(57) Abstract: In a stacking column for holding flat workpieces on 
ratchet levers (5, 50) which are arranged on a rotary shaft (9.1, 9.2) 
between two side walls (6.1, 7.1, 6.2, 7.2) such that they can be piv- 
oted from a rest position to a working position and are connected to 
one another, it should be possible to interrupt a connection between 
individual ratchet levers (5, 50). 

(57) Zusammenfassung: Bei einer Stapelsaule zum Aufiiehmen von 
flachigen Werkstiicken auf Klinkenhebeln (5, 50), welche schwenkbar 
aus einer Ruhelage in eine Arbeitsstellung an einer Drehachse (9.1, 
9.2) zwischen zwei Seitenwangen (6.1, 7.1, 6.2, 7.2) angeordnet sind 
und miteinander in Verbindung stehen, soil eine Verbindung zwischen 
einzelnen Klinkenhebeln (5, 50) unterbrechbar sein. 
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15 Stapelsaule 



20 Die vorliegende Erfindung betrifft eine Stapelsaule zum Aufnehmen von 
flachigen Werkstucken auf Klinkenhebein, welche schwenkbar aus einer 
Ruhelage in eine Arbeitsstellung an einer Drehachse zwischen zwei 
Seitenwangen angeordnet sind und miteinander in Verbindung stelien. 

25 STAND DER TECHNIK 

Derartige Stapelsaulen sind bereits in vielfaltiger Form und Ausgestaltung 
bekannt und gebrauchlich. Verwendet werden Stapelsaulen vor allem bei der 
Herstellung von Karosserieteilen in der Automobilindustrie. Die entsprechenden 
30 Karosserieteile werden uber Roboter aus den Pressen genommen und vor 
einer Weiterverarbeitung in Stapelsaulen zwischengelagert. In der Regel sind 
vier Stapelsaulen im Rechteck aufgestellt. Jede Stapelsaule besitzt eine 
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Vielzahl von Klinkenhebein, die ubereinander angeordnet sind. Ein erster 
Klinkenhebel befindet sich in Bereitschaftsstellung. Wlrd ein Lagergut auf 
diesen Klinkenhebel aufgelegt, schwenkt der Klinkeniiebel in Arbeitsstellung 
und nimmt dabei einen nachfolgenden Klinkeniiebel mit, der auf diese Weise in 
5 Bereitschaftsstellung gelangt. Eine derartige Stapelsaule ist beispielsweise aus 
der DE 38 11 310 C1 bekannt. 

Nachtellig bei derartigen Stapelsaulen ist jedoch, dass die Klinkenhebel 
untereinander derart In Verblndung stehen, dass eine Bewegung des einen 
10 Klinkenhebels beispielsweise von einer Bereitschaftsstellung in eine 
Arbeitsstellung grundsatzlich eine Bewegung des nachfolgend angeordneten 
Klinkenhebels zu Folge hat. Dies kann beispielsweise bei der Lagerung von 
grosseren Werkstucken hinderlich sein, wenn nicht alle Klinken benotigt bzw. 
gewunscht werden. 

15 

AUFGABE DER ERFINDUNG 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es daher, eine Stapelsaule zu schaffen, 
welche den o. g. Nachteil beseitigt und neben der Lagerung von normal 
20 dimensionierten Werkstucken ein Lagerung auch von grosseren pder von 
gewunscht beabstandeten Werkstucken auf den Klinkenhebein zuiasst. 
Gleichzeitig soli eine Handhabung der gesamten StapelsSule einfach sein und 
dieses einen einfachen Aufbau aufweisen. 

25 LOSUNG DER AUFGABE 

Zur Losung der Aufgabe fiihrt, dass eine Verbindung zwischen einzelnen 
Klinkenhebein unterbrechbar 1st. 

30 Diese Verbindung wird bei einem ersten Ausfuhrungsbeispiel durch losbare 
Hakenelemente gebildet, welche an Achsbolzen an den Klinkenhebein 
angeordnet sind. 
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Bei den Hakenelementen sind zwei Arten von Hakenelementen zu 
unterscheiden. Auf einer Aussenseite der Klinkenhebel ist an jedem 
Achsbolzen ein Hakenelement befestigt. Dieses Hakenelement verlauft bis zu 
einem nachfolgenden Klinkenhebel. Dort ist das Hakenelement mit einem als 
5 Maul ausgebildeten Endstuck versehen, welches den dortigen Achsbolzen 
zwischen Fingern aufnehmen kann. Somit steht jeder Klinkenhebel mit denn 
nachfolgenden Klinkenhebel in Verbindung. Das Schwenken eines 
Klinkenhebels in eine Arbeitsstellung hat folglich das Schwenken des 
nachfolgenden Klinkenhebels in eine Bereitschaftsstellung zur Folge. 

10 

Auf der anderen Aussenseite der Klinkenhebel hingegen ist nur an jedem 
zweiten Achsbolzen ein Hakenelement befestigt. Dieses Hakenelement verlauft 
an dem nachfolgenden Klinkenhebel vorbei und das als Maul ausgebildete 
Endstuck kann den Achsbolzen des darauf folgenden Klinkenhebels zwischen 
15 Fingern aufnehmen. Somit stehen nur die jeweils zweiten Klinkenhebel 
miteinander in Verbindung. Das Schwenken eines Klinkenhebels in eine 
Arbeitsstellung hat folglich das Schwenken des ubernachsten Klinkenhebels 
zur Folge. 

20 Von den Hakenelementen ragen im Bereich der Entstucke seitlich Stifte ab, 
welche in Schienen gefQhrt sind, die wiederum jeweils an den Seitenwangen 
eines Stapelprofils der Stapelsaule verschiebbar angeordnet sind. Durch 
Verschieben der Schienen konnen die Hakenelemente in bzw. aus einem 
Eingriff mit einem Oder mehren Klinkenhebein gebracht werden. 

25 

Fiir die einzein erfolgenden Bewegungsablaufe wird des Umfanges wegen auf 
die Figurenbeschreibung verwiesen. 

Bei einem zweiten AusfOhrungsbeispiel wird die Verbindung zwischen 
30 einzelnen Klinkenhebein durch entfernbare Schieberprofile gebildet. Diese 
Schieberprofile weisen bevorzugt eine C-Fomn auf. Bei den Schieberprofilen 
sind zwei Arten von Schieberprofilen zu unterscheiden. Auf der einen Seite der 
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Klinkenhebel sind die Schieberprofile zwischen jeweils zwei Achsbolzen 
einsetzbar, welche von den Klinkenhebeln abragen. Sonnit steht jeder 
Klinkenhebel mit dem nachfolgenden Klinkenhebel in Verbindung. Das 
Schwenken eines Klinkenhebels in eine Arbeitsstellung hat folglich das 
5 Schwenken des nachfolgenden Klinkenhebels in eine Bereitschaftsstellung zur 
Folge. 

Auf der anderen Seite der Klinkenhebel hingegen sind die Schieberprofile unter 
Umgehung von zumindest einem dazwischen liegenden Achsbolzen zwischen 

10 jeweils zwei Achsbolzen einsetzbar. Sie weisen dabei einen Freiraum fur den 
zu umgehenden Achsbolzen auf. Der Freiraum wird bevorzugt durch einen 
etwa mittig seitlich abragenden Streifen gebildet. Somit stehen nur die jeweils 
zweiten Klinkenhebel miteinander in Verbindung. Das Schwenken eines 
Klinkenhebels in eine Arbeitsstellung hat folglich das Schwenken des 

1 5 ubernachsten Klinkenhebels zur Folge. 

Die Schieberprofile sind mittels Gleitbolzen in Langlochern von 
FOhmngsprofilen verschlebbar angeordnet. Die Fuhrungsprofile wiederum sind 
jeweils verschlebbar an den Seitenwangen des Stapelprofils der Stapelsaule 
20 angeordnet. Durch Verschieben der Fuhrungsprofile und damit der 
Schieberprofile kdnnen eine Mehrzahl von Schieberprofilen in bzw. aus der 
Wirkungsverbindung mit den Achsbolzen gebracht werden. 

Fur die einzein erfolgenden Bewegungsabiaufe wird des Umfanges wegen auf 
25 die Figurenbeschreibung verwiesen. 

Urn die Schienen bzw. die Fuhmngsprofile verschieben und damit die 
Verbindung zwischen einzelnen Klinkenhebeln unterbrechen Oder wieder 
herstellen zu konnen, wird ein Hebelmechanismus ven^/endet. Der 
30 Hebelmechanismus verbindet die zumindest zwei Schienen bzw. die zumindest 
zwei FQhrungsprofile miteinander. Durch den Hebelmechanismus konnen die 
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beiden Schienen bzw. die beiden FQhrungsprofile wechselweise in Verbindung 
. mit den Klinkenhebein gebracht werden. 

Dieser Hebelmechanismus ist bevorzugt auf einer Ruckseite eines Stapelprofils 
5 der Stapelsaule angeordnet und weist im oberen Bereich des Stapelprofils 
einen Anschlusswinkel auf. Unterhalb des Anschlusswinkels ist eine 
Schiebeplatte angeordnet, mit welcher ein Hebe! und ein Rastnasenprofil 
bevorzugt einstOckig verbunden sind. Eine mehrteilige Ausgestaltung ist jedoch 
durchaus denkbar. 

10 

Durch den Anschlusswinkel und die Schiebeplatte fuhrt des weiteren eine 
Stange, wobei diese mit der Schiebeplatte fest verbunden, beispielsweise 
verschweisst, ist und bis zu einer Grundplatte der Stapelsaule verlauft. Die 
Stange ist dabei bevorzugt drehbar gelagert. 

15 

Mit der Stange sind auf mittlerer Hohe und im unteren Bereich des 
Stapelprofils, nahe der Gmndplatte, weitere Rastnasenprofile fest verbunden, 
beispielsweise verschweisst. 

20 Rastnasen der Rastnasenprofile sind in Aussparungen von FQhrungslaschen 
gelagert, welche wiederum mittels Fuhrungsstiften in waagerechten 
Langloctibohrungen in Seitenwangen des Stapelprofils verschiebbar 
angeordnet sind. 

25 Die Schiebeplatte weist ferner zwei Ovalbohrungen auf, welche der Aufnahme 
eines Steckbolzens dienen, welcher federgelagert in einer Hulse auf der 
Oberselte der Anschlussplatte gefuhrt ist. Der Steckbolzen durchquert die 
Hulse vollstandig und ist auf der gegenuberliegenden Seite mit einem Knauf zur 
besseren Handhabung verseheri. 

30 . . 

Dieser Hebelmechanismus kann nun derart betatigt werden, dass uber den 
Knauf der Steckbolzen aus der einen Ovalbohrung gezogen wird. Damit wird 
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der Hebel bzw. die Schiebeplatte gel6st und kann nach links oder rechts 
bewegt werden. 1st die gewunschte Position erreicht, wird der Knauf 
losgelassen und der Steckbolzen kann in der anderen Ovalbohrung einrasten. 

5 Mit dem Schwenken des Hebels bzw. der Schiebeplatte wird auch die Stange 
gedreht und mit ihr die Rastnasenprofile, da diese untereinander fest 
verbunden sind. Die Rastnasen der Rastnasenprofile, welche. in den 
Ausnehmungen der Fuhrungslaschen gelagert sind, drucken je nach 
Schwenkrichtung des Hebels bzw. der Schiebeplatte die Fuhrungslaschen auf 
10 der einen Seite in das Stapelprofil hinein bzw. Ziehen es auf der anderen Seite 
aus diesem heraus. 

Mit den Fuhrungslaschen sind die Schienen bzw. die Fuhrungsprofile 
verbunden. Bei dem ersten Ausfuhrungsbeispiel erfolgt daher bei einer 

15 Verschiebung der Fuhrungslaschen in die oben beschriebenen Richtungen 
mittels des Hebelmechanismus auch ein Verschieben der Schienen und damit 
uber die Stifte auch der Hakenelemente. Damit gelangen je nach 
Schwenkrichtung des Hebels bzw. der Schiebeplatte die Hakenelemente auf 
der einen Seite der Klinkenhebel oder die Hakenelemente auf der anderen 

20 Seite in Eingriff mit den Achsbolzen der Klinkenhebel. Und je nachdem. welche 
Hakenelemente dies sind, steht bei einem Beladen der StapelsSule jeder oder 
nurjeder zweite Klinkenhebel zurVerfugung. 

Bei dem zweiten Ausfuhrungsbeispiel erfolgt bei einer Verschiebung der 
25 Fuhrungslaschen In die oben beschriebenen Richtungen mittels des 
Hebelmechanismus auch ein Verschieben der Fuhrungsprofile und der 
Schieberprofile. Damit gelangen je nach Schwenkrichtung des Hebels bzw. der 
Schiebeplatte die Schieberprofile auf der einen Seite der Klinkenhebel oder die 
Schieberprofile auf der anderen Seite in Wirkungsverbindung nriit den 
30 Achsbolzen der Klinkenhebel. Und je nachdem. welche Schieberprofile dies 
sind, steht bei einem Beladen der Stapelsaule jeder oder nur jeder zweite 
Klinkenhebel zurVerfugung. 
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Somit ist es moglich, mittels des Hebelmechanismus eine Verbindung zwischen 
einzelnen Klinkenhebeln zu unterbrechen bzw. wieder herzustellen. , 

Vorliegend bilden bevorzugt schraubenschlusselartig ausgebildete 
5 Hakerielemehte ijnd C-formige Schieberproiflle in jeweils unterschiedlichen 
L^ngen die Verbindung zwisclien dieri einzelnen Klinkenliebel. Es soli jedoch 
auch die MSglichkeit von der vorliegenden Erfindung umfasst sein, anders 
ausgestaltete Hakenelemente und Sehieberprofile oder uberhaupt andere 
Verbindungselemente als die oben genannten zu venwenden. Wichtig ist, dass 
10 sie in der eineri oder andereh Ausgestaltung entweder mit jedem Achsbolzen 
der Klinkenhebel oder nur mit jedem zweiten Achsbolzen in Eingriff bzw. 
Wirkungsverbindung gelangen. D.h. es muss die Moglichkeit bestehen, jeden 
Oder nur jeden zweiten Klinkenhebel miteinanderzu verbinden. 

1 5 Daruber hinaus ist es denkbar. je nach Wunsch beispielsweise nur jeden dritten 
Oder vierten Klinkenhebel miteinander zu verbinden. In diesem Fall konnten 
besonders grosse oder gewunscht beabstandete WerkstQcke gelagert werden. 
Die Verbindungselemente mussen dann entsprechend ausgestaltet sein. 

20 Die unterschiedlichen Moglichkeiten der Fomri, der Ausgestaltung und der 
Anordnung der Hakenelemente und der Sehieberprofile bzw. der venwendeten 
Verbindungselemente sowie der Anzahl der zu verbindenden Klinkenhebel soil 
von der vorliegenden Erfindung umfasst sein. 

25 Ferner kann auch die Ausgestaltung und Anordnung des Hebelmechanismus 
eine andere sein. Die Aufgabe des Hebelmechanismus ist das Unterbrechen 
bzw. Herstellen der Verbindung zwischen- einzelnen Klinkenhebeln. Diese 
Aufgabe muss gewahrt bleiben. 

30 Im Sinne des bben genannten ist weiterhin denkbar, deh Hebelmechanismus 
teilweise oder voIlstSndig eritfallen zu lassen. So kann beispielsweise 
vorgesehen sein, Jedem Rastnasenprofil einen eigenen Hebel zuzuordnen. 
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Damit kann die Stange entfallen, welche ursprunglich die Rastnasenprofile 
verbindet. 

Weiterhin ist denl<bar, beispielsweise die Fuhrungslasclien von Hand in die 
5 Seitenwange des Stapelprofils zu driicken bzw. aus der Seitenwange wieder 
herausziiziehen. Diese MOglichkeit dOrfte zwar zeitraubend und umstandlich 
sein. Nichtsdestotrotz soli sie von der voriiegenden Erfindung umfasst sein. 

Weiterhin soil daran gedacht sein, auch die FQhrungslaschen entfallen zu 
10 lassen. Die Schienen bzw. die Fuhrungsprofile kSnnten mittels Stiften in 
Langlochboiirungen in den Seitenwangen des Stapelprofils verschiebbar sein 
und entweder von Hand Oder mittels eines beliebigen IVIechanlsmus zu 
bedienen sein. 

15 Anders herum konnen die FQhrungslaschen bestehen bleiben und statt dessen 
die Schienen bzw. Fuhrungsprofile entfallen. Die Hakenelemente und die 
Schteberprofile konnen direkt mit den FQhmngslaschen verbunden sein und 
uber diese In Eingriff bzw. Wirkungsverbindung mit den Achsbolzen der 
Klinkenhebel gebracht werden. Hierbei konnen dann beispielsweise die Stifte 

20 an den Hakenelementen entfallen. Die Hakenelemente und Schieberprofile 
konnen einzein oder als eine oder mehrere Einheiten mit einer Oder mehreren 
FQhrungslaschen verbunden werden. Eine Bedienung der einen oder mehreren 
FQhrungslaschen kann durch den Hebelmechanismus od. dgl. oder von Hand 
erfolgen. 

25 

Sowohl die unterschiedlichen Moglichkeiten der Form und der Ausgestaltung 
des gesamten Hebelmechanismus bzw. seiner Anordnung an der Stapelsaule, 
als auch die unterschiedlichen MSgllchkeiten der Fonn und Ausgestaltung der 
einzelnen Bestandteile des Hebelmechanismus sowie ihr zahlenmasslges 
30 Vorhandensein sollen von der voriiegenden Erfindung umfasst sein. 
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Femer sind die Schienen und die FQhrungsprofile der vorliegenden Erfindung 
bevorzugt von oben nacli unten durchgehend ausgebildet. Die Schienen bzw. 
FQhrungsprofile konnen jedoch auch In klelnere Abschnitte unterteilt werden. 
wobei ebenfalls daran gedacht sein soil, sogar den einzelnen Hakenelementen 
5 und Schieberprofilen jewells ein Schienen- bzw. Fuhrungsprofilabschnitt 
zuzuordnen. Die jeweiligen Abschnitte konnen dann uber einen entsprechend 
ausgebildeten Hebelmechanismus oder von Hand einzein oder als eine oder 
mehrere Einheiten verschoben werden. Die unterschiedllchen M6gllchkeiten 
der Ausgestaltung, Anordnung, Anzahl und Form der Schienen und 
1 0 FOhmngsprofile sollen von der vorliegenden Erfindung umfasst sein. 

Auch konnen beispielswelse die Fiihrungsprofile entfallen. Statt dessen konnen 
die Schieberprofile direkt in den Seitenwangen des Stapelprofils verschlebbar 
angeordnet sein. In diesem Fall nnusste beispielsweise eine etwa H-formige 

15 Bohmng in der Seitenwange vorgesehen sein, urn die erforderlichen vertlkalen 
und horizontalen Bewegungen der einzelnen Schieberprofile zuzulassen. Die 
Schieberprofile konnen entweder einzein oder als eine oder mehrere Einheiten 
von Hand oder Qber einen entsprechend auszubildenden Hebelmechanismus 
verschoben werden. Die vorliegende Erfindung soli daher auch die 

20 unterschiedllchen MOgllchkeiten der Anordnung der Schieberprofile erfassen. 
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Figurenbeschreibung 

Weiter Vorteile, Merkmale und Einzelheiten der Erfindung ergeben sich aus der 
nachfolgenden Beschreibung bevorzugter Ausfuhrungsbeispiele sowie anhand 
5 der Zeichnung; dieise zeigt in 

Figur 1 eine Vorderansicht einer Stapelsaule mit Hakenketten gem§ss einem 
AusfQhrungsbeispiel der vorliegenden Erfindung mit teilweise geschwenkten 
Klinkenhebein. wobei jeder Klinkenhebel schwenkbar ist; 

10 

Figur 2 einen teilweisen Langssclinitt durcin die Stapelsaule in Figur 1 entlang 
Liniell-ll; 

Figur 3 eine Vorderansicht der Stapelsaule und der Hakenketten in Figur 1, 
15 wobei nur jeder zweite Klinkenhebel schwenkbar ist; 

Figur 4 einen teilweisen Langsschnitt durch die Stapelsaule in Figur 3 entlang 
Linie IV - IV; 

20 Figur 5 eine Draufsicht auf die Stapelsaule in Figur 1 ; 
Figur 6 eine Draufsicht auf die Stapelsaule in Figur 3; 

Figur 7 eine perspektivische Ansicht einer der Hakenketten gemass den 
25 Figuren 1 und 3; 

Figur 8 eine perspektivische Ansicht der anderen Hakenkette gemass den 
Figuren 1 und 3; 

30 Figur 9 eine Vorderansicht einer Stapelsaule mit Schieberprofilen gemass eines 
weiteren Ausfuhmngsbeispiels der vorliegenden Erfindung mit teilweise 
geschwenkten Klinkenhebein, wobei jeder Klinkenhebel schwenkbar ist; 
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Figur 10 einen teilweisen Langsschhitt durch die Stapelsaule in Figur 9 entlang 
LinieX-X: 

Figur 1 1 eine Vorderahsicht der Stapelsaule und der Schleberprofile in Figur 9,, 
5 wobei nur jeder zweite Kllnkenhebel schwenklpar 1st; 

Figur 12 einen teilweisen Langssclinitt durch die Stapelsaule in Figur 11 
entlang Linie XII - XII; 

1 0 Figur 1 3 eine Draufsicht auf die Stapelsaule in Figur 9; 

Figur 14 eine Draufsicht auf die Stapelsaule in Figur 1 1 ; 

Figur 15 eine perspektivische Ansicht eines der Schieberprofile gemass den 
15 Figuren 9 und 11; 

Figur 16 eine perspektivische Ansicht des anderen Schieberprofils gemass den 
Figuren 9 und 1 1 ; und 

20 Figur 17 eine Seitenansicht der StapeisSulen in den Figuren 1 . 2, 9 bzw. 1 1 mit 
einem Hebelmechanismus. 

Die Figuren 1 bis 8 zeigen ein erstes Ausfuhrungsbeispiel einer Stapelsaule 1.1 
gemass der vorliegenden Erfindung. Gemass den Figuren 1 und 3 ist die 
25 Stapelsaule 1:1 mit einer Grundplatte 2.1 versehen, weiche Bohrungen 3.1 zum 
Festlegen auf einem Untergrund, Tragplatte, Tragprofil od. dgl. besitzt. 

Auf der Grundplatte 2.1 befindet sich ein Stapelprofil 4.1, welches mit der 
Grundplatte 1.1 in der Regel durch Schweissnahte verbunden ist. In dem 
30 Stapelprofil 4.1 wiederum sind Klinkenhebel 5 zum Halten von nicht naher 
gezeigten, flachenformigen Werkstucken angeordnet. 
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Das Stapelprofil 4.1 besteht aus zwei Seitenwangen 6.1 und 7.1, welche etwa 
parallel verlaufen und mitelnander durch eine Ruckwand 8.1 verbunden sind. 
HIerdurch wird ein U-formiges Profll ausgebildet, wie in den Figuren 5 und 6 
ersichtlich. zwischeri welchem sich die Klinkenhebel 5 bewegen konnen. 

• 5 •• ' 

Die Seitenwangen 6.1 und 7.1 sind In gewissen Abstanden voneinander von 
Drehachsen 9.1 durchsetzt, welche hidrizontal verlaufen. Jede Drehachse 9.1 
halt einen Klinkenhebel 5. Der Klinkenhebel 5 ist urn die Drehachse 9.1 
schwenkbar. 

10 

Die Klinkenhebel 5 sind ferner jeweils mit Achsbolzen 10 versehen, welche die 
Klinkenhebel 5 etwas versetzt zu den Drehachsen 9.1 durchsetzen. Die 
Achsbolzen 10 sind auf einer Aussenseite 11 der Klinkenhebel 5 durchgehend 
mit einer Ringmutter 12 versehen (siehe Figur 7). Auf einer 
15 gegenuberliegenden Aussenseite 13 der Klinkenhebel 5 hingegen ist nur jeder 
zweite Achsbolzen 10 mit einer Ringmutter 14 versehen (siehe Figur 8). 

An den Achsbolzen 10 sind des weiteren schraubenschlusselartig ausgebildete 
Hakenelemente 15 und 16 angeordnet, wobei die Hakenelemente 15 etwa 
20 doppelt so lang sind, wie die Hakenelemente 16. Aufgmnd dieser 
unterschiedlichen Dimensionen der Hakenelemente 15 und 16 ist deren 
Anordnung an den Achsbolzen 10 wie folgt: 

Ein Hakenelement 16.1 ist einends an dem Achsbolzen 10.1 eines 
25 Klinkenhebels 5.1 angeordnet. Ein Arm 17.1 des Hakenelementes 16.1 verlauft 
bis zu dem nachfolgenden Klinkenhebel 5.2. Hier ist das Hakenelement 16.1 
mit einem als Maul ausgebildeten Endstuck 18.1 versehen, welches den 
Achsbolzen 10.2 zwischen zwei Fingern 19.1 und 20.1 aufnimmt (siehe Figuren 
2 und 7) Oder sich ausserhalb eines Eingriffes mit dem Achsbolzen 10.2 
30 befindet (siehe Figur 4). An dem Achsbolzen 10.2 ist dann ein weiteres 
Hakenelement 16.2 angeordnet, dessen Endstuck 18.2 den Achsbolzen 10.3 
aufnimmt. 
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Ein Hakenelemeht 15.1 ist andernends ebenfalls an dem Achsbolzen 10.1 des 
Klinkenhebels 5.1 angeordnet. Ein Arm 21 des Hakenelementes 15.1 verlSuft 
dann aber an dem :nachfolgenden Klinkenhebel 5.2 vorbei und ein als Maul 
, ausgebildetes Endstuck 22 des. Hakenelementes 15.1 nimmt den Achsbolzen 
5 10.3 des Klinkenhebels 5.3 zwischen zwei Fingem 23 und 24 auf (siehe 
Figureh 4 und 8) Oder befindet sich ausserhalb eines Eingriffes mit dem 
Achsbolzen 10.3 des Klinkenhebels 5.3 (siehe Figur 2).. An dem Achsbolzen 
10.3 ist -dann ein weiteres Hakenelehient 15.2 angeordnet, dessen Endstuck 
(nicht gezeigt) einen weiteren Achsbolzen aufnimmt. 

10 

Sowohr die Hakenelement 15 als auch die Hakenelement 16 sind im Bereich 
der Entstucke 22 und 18 mit Stiften 26;i , 26.2 und 25.1, 25.2 versehen^, welche 
in Schienen 27.1 und 27.2 verlaufen, welche von oben gesehen (siehe Figuren 
5 und 6) ein C-formiges Profil aufweisen und an den Seitenwangen 6.1 bzw. 
15 7.1 des Stapelprofils 4.1 verschiebbar angeordnet sind. 

Verschoben werden die Schienen 27.1 und 27.2 mittels eines 
Hebelmechanismus 28, welcher in den Figuren 5, 6 und 17 deutlicher 
dargestellt ist. Dieser Hebelmechanismus 28 weist einen an der RQckwand 8.1 
20 des Stapelprofils 4.1 mittels Schraubenbolzen 29 befestigten Anschlusswinkel 
30 auf. Unterhalb dieses Anschlusswinkels 30 ist eine mit einem 
Rastnasenprofil 31 versehene Schiebeplatte 32 angeordnet. an welche ein 
Hebel 33 anschliesst, wobei sowohl das Rastnasenprofil 31, als auch der Hebel 
33 einstuckig mit der Schiebeplatte 32 verbunden sind. 

25 

Durch den Anschlusswinkel 30 und die Schiebeplatte 32 fuhrt ferner eine 
Stange 43, wobei diese mit der Schiebeplatte 32.verschweisst ist und bis zu der 
Grundplatte 2.1 veriauft, in welcher sie drehbar gelagert ist. 

30 Mit der Stange 43 sind auf mittlerer Hdhe und im unteren Bereich des 
Stapelprofils 4.1, nahe der Grundplatte 2.1, weitere Rastnasenprofile 31.1 und 
31 .2 verschweisst. 
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Rastnasen 34, 34.1 und 34.2 der Rastnasenprofile 31, 31.1 und 31.2 sind in 
Aussparungen 35, 35.1 und 35.2 von Fuhrungslaschen 36, 36.1 und 36.2 
gelagert, mit welchen die Schienen 27.1 und 27.2 verbunden sind. Die 
Fuhrungslaschen 36, 36.1 und 36.2 wiederum sind mittels Fuhrungsstiften 37, 
5 37.1 und 37.2 in waagerechten Langiochbohrungen 38, 38.1 und 38.2 ir? den^ 
Seitenwangen 6.1 und 7.1 des Stapelprofils 4.1 verschiebbar. 

Die Schiebeplatte 32 weist des weiteren zwei Ovalbohrungen 39.1 und 39:2 
auf, welche in den Figuren 5, 6, 13 und 14 sichtbar sind, und welche der 
10 Aufnahme eines Stecl<bolzens 40 dienen, welcher federgelagert in eirier Hulse 
41 auf der Oberseite des Anschlusswinkels 30 gefQhrt ist. Der Steckbolzen 40 
durchquert die Hulse 41 vollstandig und ist auf der der Schiebeplatte 32 
gegenuberliegenden Seite mit einem Knauf 42 zur besseren Handhabung 
versehen. 

15 

Die Funktionsweise des vorliegenden Ausfuhrungsbeispiels ist folgende: 

In Ruhestellung der Klinkenhebel, wie dies beispielsweise fur den Klinkenhebel 
5.1 in Figur 2 Oder den Klinkenhebel 5.2 in Figur 4 angedeutet ist, hangen diese 

20 im allgemeinen, der Schwerkraft entsprechend, schrag zwischen den 
Seitenwangen 6.1 und 7.1 des Stapelprofils 4.1 der Stapelsaule 1.1. Dies wird 
aufgrund eines dezentralen Verlaufes der Drehachsen 9.1 durch die 
Klinkenhebel bewirkt. Sperrbolzen 44, welche oberhalb der Drehachsen 9.1 
ebenfalls die Seitenwangen 6.1 und 7.1 durchsetzen und parallel zu den 

25 Drehachsen 9.1 verlaufen, verhindern ein vollstandiges Senkrechtstellen der 
Klinkenhebel. 

In dieser Ruhestellung verschwindet der Klinkenhebel 5.1 zwischen den 
Seitenwangen 6.1 und 7.1, so dass eIn Bestucken der StapelsSule 1.1 im 
30 unteren Bereich nicht gestort wird. 
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Ein unterster Klinkenhebel befindet sich dagegen grundsatzlich bereits in einer. 
. Bereitschaftsstellung, in welclier der Klinl^eniiebel etwas aus dem Bereich der 
Seitenwangen 6.1 und 7.1 ausgeschwenl<t ist. Dies kann beispielsweise 
dadurch gesciielien, dass der Klinkenliebel nafie der Grundplatte 2.1 
5 angeordnet ist urid in dieser Bereitschaftsstellung an der Grundplatte 2.1 
ahschiagt, so dass eine Ruhestellung gar nicht erst moglich ist. Ein Beispiel 
einer solchen Bereitschaftsstellung ist fiir den Klinkenhebel 5.2 in Figur 2 oder 
den Klinkenhebel 5.1 in Figur 4 gezeigt und erieichtert ein erstes Beladen der 
Stapelsaule 1.1. 

10 

Bevor nun die Stapelsaule 1.1 "mit WerkstQcken beladen werden soli, muss 
zunachst bestimmt werden, ob alle Klinkenhebel beladen werden sollen oder 
nur jeder zweite Klinkenhebel. Dies richtet sich nach der Grosse der zu 
haltenden Werkstucke. 

15 

Sollen alle Klinkenhebel zur Verfugung stehe, so muss der Hebel 33 des 
Hebelmechanismus 28 in Pfeilrichtung nach rechts verschwenkt werden (siehe 
Figur 5). Dies geschieht durch Betatigen des Knaufs 42. Durch ein Hochziehen 
desselben gegen den Zug oder Druck einer nicht naher gezeigten Feder im 

20 Inneren der HQIse 41 wird der mit dem Knauf 42 verbundene Steckbolzen 40 
aus der einen Ovalbohrung 39.1 gezogen. Nun ist der Hebel 33 nicht mehr 
festgeiegt und kann verschwenkt werden. Ist der Hebel 33 in seiner anderen 
Endlage angekommen, kann der Knauf 42 losgelassen werden. Dadurch kehrt 
die Feder in ihren entspannten Zustand zuruck und der Steckbolzen 40 kann in 

25 der auf der Schiebeplatte 32 links gelegenen Ovalbohrung 39.2 einrasten. 

Durch das Verschwenken des Hebels 33 bzw. der Schiebeplatte 32 und der mit 
ihr verschweissten Stange 43 werden auch die Rastnasenprofile 31 bis 31.3 
verschwenkt und zwar derart, dass die Fiihrnngslaschen 36, 36.1 und 36.3 an 
30 der Seitenwange 7.1 in Richtung des Pfeils 45 und die Fuhrungslaschen 36.3 
an der Seitenwange 6.1 in Richtung des Pfeils 46 verschoben werden. 
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Hierdurch verschieben sich auch die rtiit den Fuhrungslaschen verbundenen 
Schienen 27.1 und 27.2 in die entsprechenden Riclitungen. 

Durch die Verschiebung der Schiene 27.1 in Richtung des Pfeils 45 warden die 
5 Stifte 25.1 und 25.2 der Hakenelemente 16 ebenfalls entsprechend bewegt, 
und die Hakenelemente 16 bzw. die Finger 19 und 20 ihrer EndstQcke 18 
gelangen mit den Achsbolzen 10 der Klinkenhebel 5 in Eingriff (siehe Figuren 2 
und 5). 

10 Durch die Verschiebung der Schiene 27.2 hingegen in Richtung des Pfeils 46 
warden die Stifte 26.1 und 26.2 und damit die Hakenelemente 15 ebenfalls 
entsprechend bewegt und die Hakenelemente 15 bzw. die Finger 23 und 24 
ihrer EndstQcke 22 gelangen aus dem Eingriff mit den Achsbolzen 10 der 
Klinkenhebel 5 (siehe Figuren 2 und 5). 

15 

Wird nun ein Werkstuck auf eine Oberflache 47 eines Klinkenhebels gelegt, 
schwenkt dieser von seiner Bereitschaftsstellung in eine Arbeitsstellung. Dies 
ist beispielswelse fur den Klinkenhebel 5.3 in Figur 2 gezeigt. Wahrend der 
Schwenkbewegung, welche urn die Drehachsen 9.1 erfolgt, fahrt der 

20 Achsbolzen 10.3 des Klinkenhebels 5.3 in dem maulartigen Endstuck 18.2 des 
Hakenelementes 16.2 in Richtung des Fingers 19.2 und druckt beim 
Weiterschwenken das Hakenelement 16.2 nach oben. Diese Bewegung lasst 
den Achsbolzen 10.2 des Klinkenhebels 5.2, an welchem das Hakenelement 
16.2 angeordnet ist, um die Drehachse 9.1 schwenken und damit in dem 

25 maulartigen Endstuck 18.1 des Hakenelementes 16.1 in Richtung des Fingers 
19.1 fahren. Der Klinkenhebel 5.2 schwenkt in eine Bereitschaftsstellung. 

Wird nun auch dieser in seine Arbeitsstellung geschwenkt, so wird das 
Hakenelement 16.2 welter angehoben, so dass der Finger 20.2 den 
30 Achsbolzen 10.3 untergreift. Hierdurch wird der sich bereits in Arbeitsstellung 
befindliche Klinkenhebel 5.3 in seiner Position vemegelt. 
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Gleichzeitig schiebt der Achsbolzen 10.2 des Klinkenhebels 5.2. der den Finger 
19.1 des Endstuckes 18.1 das Hakenelement 16.1 untergreift, dieses nach 
oben und der Klinkenhebel 5.1 gelangt in eine Bereitschaftsstellung. Die oben 
beschriebenen Bewegungsablaufe wiederhoien sich nun fur die daruber 
5 angeordneten Klinkenhebel. 

Die punktierte Darstellung in Figur 2 zeigt einen Aussclinitt der auf der 
gegenUberliegenden Seite angeordneten Schiene 27.2 sowie ein 
Hakenelement 15, wobei die Darstellung der Qbersicht halber nach aussen 

10 versetzt wurde und somit nicht der tatsachlichen Anordnung der Schiene 27.2 
und des Hakenelementes 15 in dem Stapelprofil 4.1 entspricht. Anhand dieser 
Darstellung soli lediglich gezeigt werden, dass die Hakenelemente 15 durch 
Verschieben der Schiene 27.2 in Richtung des Pfeils 46 derart aus dem Eingriff 
mit den Achsbolzen 10 gebracht wurden, dass die Achsbolzen 10 bei ihrer 

1 5 Bewegung nach oben hochstens einen Teil der Aussenkontur der Finger 23 der 
Hakenelemente 15 nachfahren. diese jedoch nicht beruhren. 

Beim Entladen aller oder eines Tells der Klinkenhebel dreht beispielsweise der 
Klinkenhebels 5.1 um seine Drehachse und das Hakenelement 16.1 bewegt 

20 sich nach unten, wobei der Achsbolzen 10.2 noch immer an dem Finger 19.1 
des EndstQckes 18.1 des Hakenelementes 16.1 aniiegt. Der Klinkenhebel 5.1 
gelangt in seine Ruhestellung und das Hakenelement 16.1 in seine 
Ausgangsstellung. Nun kGnnen nur noch der Klinkenhebel 5.2 sowie der 
unterhalb angeordnete Klinkenhebel 5.3 bewegt werden. Der Achsbolzen 10.2 

25 rollt in dem Endstuck 18.1 des Hakenelementes 16.1 in Richtung des Fingers 

20.1 und gelangt so ebenfalls in seine Ruhestellung zuruck. Da der Achsbolzen 
10.3 des unterhalb angeordneten Klinkenhebels 5.3 bereits an dem Finger 20.2 
des Endstucks 18.2 des Hakenelementes 16.2 aniiegt und das Hakenelement 

16.2 nur noch nach unten schwenkt, erreicht auch der Klinkenhebel 5.3 
30 gleichzeitig mit dem Klinkenhebel 5.2 seine Ruhestellung. Dies gilt auch fur 

weitere Klinkenhebel, welche unterhalb des Klinkenhebels 5.3 angeordnet sein 
konnen. 
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Soli nur jeder zweite Klinkenhebel zur Verfugung stehen, so muss der Hebe! 33 
des Hebelmechahismus 28 in Pfeilrichtung nach links verschwenkt werden 
(siehe Figur 6). Dies geschieht durch erneutes Betatlgen des Knaufs 42, wie 
oben beschrieben, so dass der mit dem Knauf 42 verbundene Steckbolzen 40 
5 in der auf der Schiebeplatte 32 rechts gelegenen Ovalbohrung 39.1 einrasten 
kann. 

Durch das Verschwenken des Hebels 33 bzw. der Schiebeplatte 32 und der mit 
ihr verschweissten Stange 43 werden auch die Rastnasenprofile 31, 31.1, 31.2 

10 und 31 .3 verschwenkt und zwar derart, dass nun die FOhrungslaschen 36, 36.1 , 
und 36.2 an der Seitenwange 7.1 in Richtung des Pfeils 48 und die 
Fuhrungslaschen 36.3 an der Seitenwange 6.1 in Richtung des Pfeils 49 
verschoben werden. Hierdurch verschieben sich auch die mit den 
Fuhrungslaschen verbundenen Schienen 27.1 und 27.2 in die entsprechenden 

1 5 Richtungen. 

Durch die Verschiebung der Schiene 27.1 in Richtung des Pfeils 48 gelangen 
die Hakenelemente 16 bzw. die Finger 19 und 20 ihrer Endstiicke 18 aus dem 
Eingriff mit den Achsbolzen 10 der Klinkenhebel 5 (siehe Figuren 4 und 6). 

20 

Durch die Verschiebung der Schiene 27.2 hingegen in Richtung des Pfeils 49 
gelangen die Hakenelemente 15 bzw. die Finger 23 und 24 ihrer Endstucke 22 
in Eingriff mit den Achsbolzen 10 der Klinkenhebel 5 (siehe Figuren 4 und 6). 

25 Die oben beschriebenen Bewegungsablaufe beim Be- und Entladen der 
Klinkenhebel wiederholen sich nun, mit der Ausnahme, dass nur jeder zweite 
Klinkenhebel in eine Bereitschafts- oder Arbeitsstellung geschwenkt werden 
kann, da die Hakenelemente 15 keine Verbindung zu einem dazwischen 
liegenden Klinkenhebel aufweisen. So sind in Figur 4 die Klinkenhebel 5.3 und 

30 5.1 in eine Arbeits- bzw. Bereitschaftsstellung geschwenkt, wohingegen der 
dazwischen angeordnete Klinkenhebel 5.2 seine Ruhestellung beibehalt. 
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Die punktierte Darstellung in Figur 4 zeigt einen Ausschnitt der auf der 
gegenuberliegenden Seite angeordneten Schiene 27.1 mit zwei 
Hakenelementen 16.1 und 16.2, wobei die Darstellung der Hakenelemente 
16.1 und 16.2 der Obersicht halber teilweise nach aussen versetzt wurde und, 
5 somit nicht der tatsachlichen Anordnung der Hakenelemente 16.1 und 16.2 
entspricht. Anhand di6ser Darstellung soli. lediglich gezeigt warden, dass die 
Hakenelemente 16 durch Verschieben der Schiene 27.1 in Richtung des Pfeils 
48 derart aus dem Eingriff mit den Achsbolzen 10 gebracht wurden, dass die 
Achsbolzen 10 bei ihrer Bewegung nach oben hochstens einen Teil der 
10 Aussenkontur der Finger 19 der Hakenelemente 16 nachfahren, diese jedoch 
nicht beruhreh. 

Die Figuren 9 bis 16 zeigen ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel einer Stapelsaule 
1 .2 gemass der vorliegenden Erfindung. Die Stapelsaule- 1 .2 ist, was die 
15 Ausgestaltung und die Anordnung einer Grundplatte 2.2, eines Stapelprofils 4.2 
und von Drehachsen 9.2 angeht, identisch mit der Stapelsaule 1.1, so dass zu 
den Einzelheiten auf die oben erfolgten Beschreibungen veoA/iesen wird. 

Auch halt jede Drehachse 9.2 einen Klinkehebel 50. Der Klinkenhebel 50 ist um 
20 die Drehachse 9.2 schwenkbar. 

Die Klinkenhebel 50 sind ferner jeweils mit Achsbolzen 51 versehen, welche die 
Klinkenhebel 50 etwas versetzt zu den Drehachsen 9.2 durchsetzen. 

25 Des weiteren sind an Seitenwangen 6.2 und 7.2 des Stapelprofils 4.2 
Fuhrungsprofile 52.1 und 52.2 angeordnet, welche mit Langlochern 53 
durchsetzt sind (siehe Figuren 10 und 12). In diesen Langlochern 53 sind 
Schieberprofile 54 und 55 mittels Gleitbolzen 56 verschiebbar angeordnet, 
welche, von vorne gesehen, sine C-Form annehmen (siehe Figur 15). Jedoch 

30 weisen auch hier die Schieberprofile 55 eine etwa doppelte LSnge gegenOber 
den Schieberprofilen 54 auf. Zudem ist bei den Schieberprofilen 55 etwa mittig 
ein Streifen 57 in etwa rechtwinklig abgekantet (siehe Figur 16). 
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Verschoben werden die Fuhmngsprofile 52.1 und 52.2 mit dem 
Hebelmechanismus 28 auf dieselbe Art und Weise, wie die Schienen 27.1 und 
27.2 des ersten Ausfuhrungsbeispiels, so dass auch hier auf die dortige 
Beschreibung verwiesen wird. 
■ 5 . .. -r ■ -■ ' 

Die Funktionsweise des vorliegenden Ausfuhrungsbeispiels unterscheidet s\ch 
von dem ersten Ausfuhrurigsbeispiel wie folgt: 

Bevor die Stapelsaule 1 .2 mit Werkstucken beladen werden soli, muss wieder 
10 bestimmt werden, ob alle Klinkenhebel beladen werden sollen oder nur jeder 
zweite Klinkenhebel. Dies richtet sich auch bei diesem Ausfiihrungsbeispiel 
nach der Grosse der zu haltenden WerkstQcke. Entsprechend wird der Hebel 
33 des Hebelmechanismus 28 in Pfeilrichtung nach rechts (siehe Figur 13) oder 
nach links (siehe Figur 14) verschwenkt, was durch den bereits zu oben 
1 5 genanntem Ausfiihrungsbeispiel beschriebenen Vorgang erfolgt. 

Durch das Verschieben des Fuhrungsprofils 52.1 in Richtung des Pfeils 58 
werden die Schieberprofile 54 entsprechend mitbewegt. Hierdurch gelangen die 
Schieberprofile 54 in Wirkungsverbindung mit den Achsbolzen 10 der 
20 Klinkenhebel 5 und jeder Klinkenhebel 5 steht zur Verfugung, wie im folgenden 
beschrieben (siehe FIguren 10 und 13). 

Durch die Verschiebung des FQhmngsprofils 52.2 hingegen in Richtung des 
Pfeils 59 werden die Schieberprofile 55 entsprechend mitbewegt. Hierdurch 
25 gelangen die Schieberprofile 55 aus der Wirkungsverbindung mit den 
Achsbolzen 10 der Klinkenhebel 5 (siehe Figuren 10 und 13). 

Wird nun ein Werkstiick auf eine Oberflache 62.1 eines Klinkenhebels 
gedruckt, schwenkt dieser von seiner Bereitschaftsstellung in eine 
30 Arbeitsstellung. Dies ist beispielsweise fur den Klinkenhebel 50.1 in Figur 10 
gezeigt. WShrend der Schwenkbewegung, welche um die Drehachse 9.2 
erfolgt, stosst der Achsbolzen 51.1 des Klinkenhebels 50.1 an eine Unterkante 
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63.1 des Schieberprofils 54.1 und schiebt dieses bei seiner weiteren 
Schwenkbewegung in dem Langloch 53.1 des Fuhrungsprofils 52.1 nach oben. 
Das Schieberprofil 54.1 wiederum stosst bei seiner Bewegung nach oben mit 
einer Gberkante 64.1 an den Achsbolzen 51.2 des Klinkenhebels 50.2, druekt 

5 diesen ebenfalls nach oben, wobei dieser Wiederum an die Unterkante ei3.2 des 
nachstliegenden Schieberprofils 54.2 stosst. Disr Achsbolzen 51.2 beflndet sich 
nun eingeklemmt zwischen der Oberkante 64.1 des Schieberprofils 54.1 und 
der Unterkante 63.2 des Schieberprofils 54.2. Beim weiteren Verschwenken 
des Klinkenhebels 50.1 in seine endgultige Arbeitsstellung wird der Achsbolzen 
10 51.2 des Klinkenhebels 50.2 zwischen den beiden Schieberprofilen 54,1 und 

54.2 in Richtung eines Pfeils 65 bewegt, wodurch der Klinkenhebel 50.2 in eine 
Bereitschaftsstellung erreicht. 

Wird nun ein weiteres Werkstuck auf die Oberflache 62.2 des Klinkenhebels 
15 50.2 gelegt, so hebt sich der Achsbolzen 51.2 des Klinkenhebels 50.2 von der 
Oberkante 64.1 des Schieberprofils 54.1 ab und schiebt das Schieberprofil 54.2 
nach oben. Hierdurch komnnt die Oberkante 64.2 des Schieberprofils 54.2 mit 
dem Achsbolzen 51.3 in Kontakt und schiebt diesen anschliessend nach oben, 
wodurch er an die Unterkante 63.3 des nachstliegenden Schieberprofils 54.3 
20 stosst. Nun wiederholen sich die oben genannten Bewegungsablaufe, so dass 
auf sie Bezug genommen wird. 

Die punktierte Darsteilung in Figur 10 zeigt einen Ausschnitt des auf der 
gegenuberliegenden Seite angeordneten Fuhrungsprofils 52.2 sowie ein darin 

25 gefuhrtes Schieberprofil 55, wobei die Darsteilung der Ubersicht halber nach 
aussen versetzt wurde und somit nicht der tatsachlichen Anordnung des 
Fuhrungsprofils 52.2 und des Schieberprofils 55 entspricht. Anhand dieser 
Darsteilung soli lediglich gezeigt werden, dass die Schieberprofile 55 durch 
Verschieben des Fuhrungsprofils 52.2 in Richtung des PJ[eils 59 derart aus der 

30 Wirkungsverbindung mit den Achsbolzen 51 gebracht wurden, dass die 
Achsbolzen 51 bei ihrer Bewegung nach oben keinen Kontakt mit den 
Schieberprofilen 55 haben. 
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Beim Entladen aller oder nur einiger Klinkenhebiel geschieht folgendes: Alle drei 
Klinkenhebel 50.1 bis 50.3 befinden sich in Arbeitsstellung. Wird der oberste 
Klinkenhebel 50.3 entladen, so, schwenkt der Klinkenhebel 50.3 aufgrund der 
Schwerkraft urn die Drehachse 9.2 in s6ine Bereitschaftsstellung zuruck. Der 
5 Achsbolzen 51.3 des.:Klinkenhebels 50.3 koriimt dabei auf der Oberkante 64.2 
. des Schieberprofils 54.2 zu liegen:- Das Schieberprofil 54.3. welches sich 
daruber befand, rutscht in dam Langloch 63.3 nach unten und liegt mit seiner 
Unterkante 63.3 auf dem Achsbolzen 51.3 auf. Der Achsbolzen 51,3 befindet 
sich errieut in etwa mittig zwischen der Unterkante 63.3 des Schieberprofils 
10 54.3 und der Oberkante 64.2 des Schieberprofils 54.2. 

Wird nun auch der mittlere Klinkenhebel 50.2 entladen, so gelangt auch er in 
seine Bereitschaftsstellung, wobei sein Achsbolzen 51.2 auf der Oberkante 
64.1 des Schieberprofils 54.1 zu iiegen kommt. Das Schieberprofil 54.2 rutscht 

15 in dem Langloch 53.2 nach unten, seine Oberkante 64.2 gelangt ausserhalb 
des Wirkungseingriffes mit dem Achsbolzen 51.3. Nun ist der Achsbolzen 51.2 
des Klinkenhebels 50.2 zwischen der Unterkante 63.2 des Schieberprofils 54.2 
und der Oberkante 64.1 des Schieberprofils 54.1 eingeklemmt. Das 
Schieberprofil 54.3 befindet sich dagegen in seiner Ausgangslage. Dabei ist 

20 auch der unterste Gleitbolzen 56, mit welchem das Schieberprofil 54.3 in dem 
Fuhrungsprofil 52.1 gelagert ist, am unteren Ende des Langloches 53.3 
angekommen. Der Klinkenhebel 50.3 befindet sich in seiner Ruhestellung. Wird 
nun auch der dritte Klinkenhebel 50.1 entladen, so erfolgen die oben 
genannten Bewegungsabiaufe. 

25 

Soil, nur jeder zweite Klinkenhebel zur Verfugung stehen, so muss der Hebel 33 
des Hebelmechanismus 28 in Pfeilrichtung nach links verschwenkt werden 
(siehe Figur 14). Durch die Verschiebung des Fuhrungsprofils 52.1 in Richtung 
des Pfeils 60 gelangen die Schieberprofile 54 aus der Wirkungsverbindung mit 
30 den Achsbolzen der Klinkenhebel (siehe Figuren 12 und; 14). Durch die 
Verschiebung des FQhrungsprofils 52.2 hingegen in Richtung des Pfeils 61 
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gelangen die Schieberprofile 55 in Wirl<ungsverbindung mit den AclisbDlzen der 
Klinkenhebel (siehe Figuren 12 und 14). . 

Die oben beschriebenen Vorgange beim Be- und Entladen der Klinkenliebel 
5 wiederhdien sich nun, mit der Ausnahme; dass nur jeder zweite Klinkenhebel 
(siehe Figur 12) in eine Bereltschafls- Oder Arbeitsstellung geschwenkt werden 
kann, da die Schieberprofile 55 jeweils die zweiten Klinkenhebel bedienen. Der 
von einem Schieberprofil 55 umfangene, dazwischen liegende Achsbolzen 
befindet sich dabei nahe dem Streifen 57 des Schieberprofils 55, vyird von 
10 diesem jedoch nicht betatigt. Dies ist in Figur 12 beispielsweise fOr den 
Klinkenhebel 50.2 bzw. dessen Achsbolzen 51.2 und das Schieberprofil 55.1 
gezeigt. 

Die punktierte Darstellung in Figur 12 zeigt einen Ausschnitt des auf der 
15 gegenuberliegenden Seite angeordneten Fuhrungsprofils 52.1 mit einem 
Schieberprofil 54. Anhand dieser Darstellung soil gezeigt werden, dass die 
Schieberprofile 54 durch Verschieben des Fuhrungsprofils 52.1 in Richtung des 
Pfeils 60 derart aus der Wirkungsverbindung mit den Achsbolzen 51 gebracht 
wurden, dass die Achsbolzen 51 bei ihrer Bewegung nach oben nicht in 
20 Kontakt mit den Schieberprofilen 54 gelangen. 
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Patentanspriiche 



5 1 . Stapelsaule zum Aufnehmen von flachigen Werkstticken auf Klinkenhebein 
(5, 50), welche schwenkbar aus einer Ruhelage in eine Arbeitsstellung an einer 
Drehachse (9.1, 9.2) zwischen zwei Seitenwangen (6.1, 7.1, 6.2, 7.2) 
angeordnet sind und miteinander in Verbindung stehen, 

10 dadurch gekennzeichnet, 

dass eine Verbindung zwischen einzelnen Klinkenliebein (5, 50) unterbrechbar 
ist. 

15 2. Stapelsaule nach Anspmch 1, dadurch gekennzeichnet, dass durch 
Umschalten eines Hebelmechanismus (28) beliebige aufelnanderfolgende 
Klinkenhebel (5, 50) miteinander verbindbar sind. 

3. Stapelsaule nach Anspmch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass losbare 
20 Hakenelemente (15, 16) eine Verbindung zwischen einzelnen Klinkenhebein (5) 

bilden. 

4. Stapelsaule nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, dass 
Hakenelemente (15) ein Oder mehrere nachfolgende Klinkenhebel (5) 

25 iiberspringen. 

5. Stapelsaule nach Anspruch 3 oder 4, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Hakenelemente (15. 16) an Achsbolzen (10) an den Klinkenhebein (5) 
angeordnet sind. 

30 
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6. Stapelsaule nach einem der Anspriiche 3 bis 5, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Hal<enelemente (15. 16) einen Arm (21, 17) und ein als Maul 
ausgebildetes Endstuck (22, 18) aufweisen. 

5 7. Stapelsaule nach . Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass das Endstuck 
(18. 22) den Achsbolzen (10) eines nachfolgenden Klinkenhebels (5) zwischen 
Fingern (19, 20; 23, 24) aufnimmt. 

8. Stapelsaule nach wenigstens einem der Anspruche 3 bis 7, dadurch 
10 gekennzeichnet, dass Stifte (26, 25), die von den Hakenelementen (15. 16) 

seitlich abragen. in den Schienen (27.1 , 27.2) gefuhrt sind. 

9. Stapelsaule nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass durch 
Verschieben der Schienen (27.1, 27.2) die Hakenelemente (15, 16) in bzw. aus 

1 5 dem Eingriff mit einem oder mehreren Achsbolzen (1 0) bringbar sind. 

10. Stapelsaule nach Anspruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, dass 
zumindest zwel Schienen (27.1, 27.2) vorgesehen sind, welche mit jeweils einer 
Reihe von Hakenelementen (15, 16) zusammenwirken. 

20 

11. Stapelsaule nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass 
zwischen den Klinkenhebein (50) entfernbare Schieberprofile (54, 55) 
vorgesehen sind. 

25 12. Stapelsaule nach Anspmch 11, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Schieberprofile (54, 55) an lageveranderbaren Fuhrungsprofilen (52.1, 52.2) 
angeordnet sind. 

13. Stapelsaule nach Anspruch 11 oder 12, dadurch gekennzeichnet, dass die 
30 Schieberprofile (54, 55) eine C-Form aufweisen. 
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14. Stapelsaule nach einerti der Anspruche 11 bis 13, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Sciiieberprofile (54) zwisctien jeweils zwei Achsbolzen (51 ) einsetzbar 
sind, welciie von den Klinl<enhebel (50) abragen. 

5 15. Stapelsaule nach einem der Anspruche 1 1 bis 13, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Schieberprdfile (55) unter Umgehung von zumindest einem 
dazwischen liegenden Achsbolzen (51 ) zwischen jeweils zwei Achsbolzen (51 ) 
einsetzbar sind. 

10 16. Stapelsaule nach Anspruch 15, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Schieberprofile (55) einen Frelraum fur zu umgehende Achsbolzen (51) 
aufweist. 

17. Stapelprofil nach wenigstens einem der Anspruche 11 bis 16, dadurch 
15 gekennzeichnet. dass das umgehende Schieberprofil (55) langer als das 

Schieberprofll (54) ist. 

18. Stapelsaule nach wenigstens einem der Anspruche 12 bis 17, dadurch 
gekennzeichnet, dass durch Verschieben der Fuhrungsprofile (52.1, 52.2) eine 

20 Mehrzahl von Schieberprofilen (54, 55) in bzw. aus der Wirkungsverbindung mit 
den Achsbolzen (51 ) bringbar sind. 

19. Stapelsaule nach wenigstens einem der Anspruche 2 bis 18, dadurch 
gekennzeichnet, dass der Hebelmechanismus (28) die beiden Schienen (27.1 , 

25 27.2) bzw. die beiden Fuhrungsprofile (52.1 , 52.2) mitelnander verbindet. 

20. Stapelsaule nach Anspruch 19, dadurch gekennzeichnet, dass durch den 
Hebelmechanismus (28) die beiden Schienen (27.1, 27.2) bzw. die beiden 
Fuhmngsprofile (52.1, 52.2) wechselweise in Verbindung mit den 

30 Klinkenhebein (5, 50) bringbar sind. 
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21. Stapelsaule nach wenigstens einem der AnsprOche 2 bis 20, dadurch 
gekennzeichnet. dass der Hebelmechanismus (28) eine Anschlussplatte (30) 
aufweist, welche an einer Ruckwand (8.1, 8.2) eines Stapelprofils (4.1, 4.2) 
angeordnet ist. 

5 

22. Stapelsaule nach Anspruch 21, dadurch gekennzeichnet, dass unterhalb 
der Anschlussplatte (30) eine mit einem Rastnasenprofil (31. 31.3) versehene 
Schiebeplatte (32) schwenkbar angeordnet ist. 

10 23. Stapelsaule nach Anspruch 22, dadurch gekennzeichnet, dass an die 
Schiebeplatte (30) ein Hebel (33) anschliesst. 

24. Stapelsaule nach Anspmch 23, dadurch gekennzeichnet, dass das 
Rastnasenprofil (31, 31.3) und der Hebel (33) einstuckig mit der Schiebeplatte 

15 (32) verbunden sind. 

25. Stapelsaule nach einem der Anspruche 22 bis 24, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Schiebeplatte (32) zumindest zwei Bohrungen (39.1, 39.2) aufweist, 
welche der Aufnahme eines Steckbolzens (40) dienen. 

20 

26. Stapelsaule nach Anspruch 25, dadurch gekennzeichnet, dass der 
Steckbolzen (40) in einer Hulse (41) auf einer Oberseite der Anschlussplatte 
(30) geftihrt ist. 

25 27. Stapelsaule nach Anspruch 25 Oder 26, dadurch gekennzeichnet, dass der 
Steckbolzen (40) auf der der Schiebeplatte (32) gegenuberiiegenden Seite der 
Hulse (41) mit einem Knauf (42) versehen ist. 

28. Stapelsaule nach wenigstens einem der Anspruche 22 bis 27, dadurch 
30 gekennzeichnet, dass durch die Anschlussplatte (30) und die Schiebeplatte 
(32) eine Stange (43) fQhrt, wobei diese mit der Schiebeplatte (32) verbunden 
ist. 
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29. Stapelsaule nach Anspruch 28, dadurch gekennzeichnet, dass die Stange 
(43) drehbar gelagert ist. 

30. Stapelsaule nach Anspruch 28 oder 29, dadurch gekennzeichnet, dass mit 
5 der Stange (43) weitere Rastnasenprofile (31.1, 31.2) verbunden sind. 

31 . Stapelsaule nach wenigstens einem der AnsprOche 22 bis 30, dadurch 
gekennzeichnet, dass Rastnasen (34, 34.1, 34.2, 34.3) der Rastnasenprofile 
(31, 31.1, 31.2, 31.3) in Aussparungen (35, 35.1, 35.2) von Fuhrungslaschen 

10 (36, 36.1. 36.2, 36.3) gelagert sind. 

32. Stapelsaule nach Anspruch 31, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Fuhrungslaschen (36, 36.1, 36.2, 36.3) mittels Fuhrungsstiften (37, 37.1, 37.2) 
in waagerechten Langlochbohrungen (38, 38.1, 38.2) in den Seitenwangen 

15 (6.1, 7.1, 6.2, 7.2) des Stapelprofils (4.1, 4.2) verschiebbar angeordnet sind. 

33. Stapelsaule nach Anspruch 31 Oder 32, dadurch gekennzeichnet, dass mit 
den Fuhrungslaschen (36, 36.1, 36.2. 36.3) die Schienen (27.1. 27.2) bzw. die 
Fuhrungsprofile (52.1 , 52.2) verbunden sind. 

20 
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Fig. 10 
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Fig. 12 
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Fig. 17 
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GemaB Artikel 1 7(2)a) wurde aus folgenden GrDnden fur bestimmte AnsprOche Rein Rgcherchenbericht erstellt: 
1. I I Anspruche Nir. 

well sie sich auf GegenstSnde beziehen, zu deren Reciierche die Beliorde nIcht verpflichtet rst, namlich 



2. I I Anspruche Mr. 

weil sie sich auf Teile der internationalen Anmeldung beziehen, die den vorgeschriebenen Anforderungen so wenig entsprechen, 
daB eine sinnvoile internationale Recherche nicht durchgefilhrt werden kann, namlich 



3. I I Anspruche Nr. 

weil es sich dabei um abhanglge Anspruche handelt, die nicht entsprechend Satz 2 und 3 der Regel 6.4 a) abgefaBl sind. 



Feld III Bemerkungen bei mangelnder Einheitlichkeit der Erfindung (Fortsetzung von Punkl 3 auf Blatt 1) 



Die internationale Recherchenbehfirde hat festgestellt, daB dlese Internationale Anmeldung mehrere Erfindungen enthalt: 

slehe Zusatzblatt 



1 . I I Da der Anmelder alie erforderlichen zusatzlichen Recherchengebuhren rechtzeitig entrichtet hat, erstreckt sich dieser 
' — • Internationale Recherchenbericht auf alle recherchlerbaren AnsprOche. 



X Da fOr alle recherchlerbaren Anspruche die Recherche ohne einen Arbeitsaufwand durchgefuhrt werden konnte, der eine 
— I zusatztiche Recherchengebuhr gerechtfertigt hStte, hat die Behorde nicht zurZahlimg einersoichen GebOhr aufgefordert. 



3. Da der Anmelder nur einige der erforderlichen zusatzlichen RecherchengebQhren rechtzeitig entrlchtet hat, erstreckt sich dieser 

' 1 internationale Recherchenbericht nur auf die AnsprQche, filr die GsbOhren entrlchtet worden sind, namlich auf die 

AnsprOche Nr. 



4. I I Der Anmelder hat die erforderlichen zusatzlichen RecherchengebQhren nicht rechtzeitig entrlchtet. Der internationale Recher- 
chenbericht bBSchrankt sich daher auf die in den AnsprOchen zuerst erwahnte Erfindung; diese ist in folgenden AnsprDchen er- 
fal3t: 



Bemerkungen hinsichtlich eines Widerspruchs [ | Die zusdtzllchen GebOhren wurden vom Anmelder unter Widerspruch gezahlt 

I I Die Zahlung zusatzlicher Recherchengebuhren erfolgte ohne Widerspruch. 
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WEITERE ANGABEN PCT/ISA/ 210 



Die Internationale Recherchenbehorde hat festgestellt, dass diese 
Internationale Anmeldung mehrere (Gruppen von) Erfindungen enthalt, 
namlich: 

1. Anspruche: 1, 2, 19-33 

Eine Stapelsaule zum Aufnehmen von flachigen Werkstucken auf 
K1 inkenhebein gemaS Anspruch 1, wobe1 belieblge 
aufeinanderfolgende Klinkenhebel durch Umschalten eines 
Hebelmechanismus (Anspruch 2) miteinander verblndbar sind. 



2. Anspriiche: 1, 3-20 

Eine Stapelsaule zum Aufnehmen von flachigen Werkstucken auf 
Kl inkenhebein, wo eine Verbindung zwischen einzelnen 
Kl inkenhebein unterbrechbar ist (Anspruch 1), wobei die 
Verbindung entweder durch losbare Hakenel emente (Anspruch 3) 
Oder durch Schieberprofile (Anspruch 11) gebildet wird. 
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